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PLATAFORMA ELEVADORA ARTICULADA xﬁ AZAAG K

Los materiales impresos no pertenecen a un contrato ni forman parte del contrato de adquisicion de equipos. Nos reservamos el derecho a corregir y cambiar los modelos, parametros y configuraciones
de los productos segun los requisitos de mejora continua de productos sin previo aviso.Las imagenes son solo(j)ara referencia, y los productos especificos estan sujetos a objetos fisicos. Los productos

en laimagen pueden no ser una configuracion estandar, y algunos componentes pueden necesitar ser comprados por separado. El derecho de interpretacion final pertenece a XCMG.
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NGA24ACK

Plataforma elevadora articulada

CARACTERISTICAS EEEE=
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CAPACIDADES S

23.6m Altura de trabajo
Capacidad de carga maxima 230/340/460kg

o
PRODUCTIVIDAD 45 =t il @
2.44mx0.9m Plataforma de trabajo 2 1 | = = o
4 ruedas motrices | —— K
360° Rotacion continua de la torreta o R
160° Angulo de rotacién de la plataforma
40% Pendiente max. tedrica
Autonivelacion de plataforma _
Control de palanca proporcional Item Unidad XGA24ACK
Alarma de desplazamiento ,
Alarma de inclinacion #lILIELEET LA 3t 23.6
Dispositivo de alarma de sobrecarga Altura de plataforma i 21.6
Sistema de equilibrado de ejes Radio de trabajo m 14.1
Alarma de elevacion Capacidad de elevacion kg 230/340/460
Interruptor de habilitacion Capacidad de carga (personas) - 1/2/3
Crondmetro de horas Alcance pluma primaria ° -10~+79
Accionamiento de traccion positiva de tiempo completo  Ajcance pluma secundaria ° 36~4+70
Cargador de alimentacion principal Rotacién vertical del plumin o BERTS
Angulo de rotacién de la torreta ° 360
Angulo de rotacién de la plataforma ° 160
Velocidad de conduccion
/Accionamiento (retraido/extendido) km/h 08
; Radio de giro(Interior/Exterior) m S15/5
FUENTE DE ALIMENTACION Giro de cola mm 840
3.3/32 Motor de conduccién Distancia minima al suelo mm 260
Control proporcional 12V CC Capacidad de escalada % 40
Neuméticos doxli2ne0
315/55D/20-18
Sistema de control - Control proporcional 12V CC
Unidad de control de emergencia KWN 1.9/12 DC
 OPCIONES Al ol e
Cargador V/A 48/60
Unidad de energia principal KWAN 12/32
légzn S;;%:ﬂ%?;ﬁfﬁ;‘;rma Motor de conduccion KWA/ 3.3/32
3 L Depdsito de aceite hidraulico L 103
5190ANn/51.52V Baterfa de litio Poso kg 10900
Tamafio de plataforma de trabajo mm 2440x900x1150
a Largo (Dimensiones de transporte)  mm 9830(7800)
b Ancho (Dimensiones de transporte)  mm 2490
c Alto mm 2620
d Distancia entre gjes mm 2500
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Los materiales impresos no pertenecen a un contrato ni forman parte del contrato de adquisicion de equipos. Nos reservamos el derecho a corregir y cambiar los modelos, parametros y configuraciones
de los productos segun los requisitos de mejora continua de productos sin previo aviso.Las imagenes son solo;ara referencia, y los productos especificos estan sujetos a objetos fisicos. Los productos
en la imagen pueden no ser una configuracion estandar, y algunos componentes pueden necesitar ser compra

los por separado. El derecho de interpretacion final pertenece a XCMG.
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